PRISM v11 : les nouveautes
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Qu’est Prism ?

¢ Logiciel intégré tout en un
& Acquisition, prétraitement traitement, analyse, carte du ciel

¢ Existe depuis longtemps ....

& A l'oppose d’autres logiciels : assemblage de modules (auto focalisation, astromeétrie, modele
de pointage, pilotage de dome, observations automatiques, inspection des performance
optiques...)

© Complexité de communication entre les modules
¢ Fiabilité réduite et solutions bancales

& Cotts de chaque module (si nécessaire)

¢ Vendu en France et dans le monde entier : plusieurs milliers d’utilisateurs
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Prism, une longue histoire

& Depuis 1992, la version 1 soit presque 30 ans...
& MS DOS jusqu’a Windows 11

Version Date de Distributeur

Systeme d’exploitation

DOS

DOS

DOS

Windows 95

Windows 95

Windows 98

Windows 2000

Windows XP

Windows XP

Windows XP/Vista
Windows XP/Vista/Seven
Windows XP/Vista/Seven
Windows Seven/8/10

Windows 10 & 11

16 bits
16 bits
16 bits
16 bits
32 bits
32 bits
32 bits
32 bits
32 bits
32 bits
32 bits
32 bits
32 /64 bits

32 /64 bits

Sortie

Oct 1992
Janv 1994
Mai 1995
Oct 1995
Janv 1997
Mai 1998
Mars 2000
Janv 2002
Nov 2004
Mai 2008
Mars 2011
Mai 2014
Fev 2016

Nov 2021

Astro Equipements
Astro Equipements
Moi-méme (shareware)
SAM

SAM

SAM

Axilone

Axilone

Axilone

Galileo, puis Alcor system en 2009
Alcor-System
Alcor-System
Alcor-System

Alcor-System




Prism : chaine Youtube (video tutos)

| | - 3 @ . M & Une 20 aine de vidéos

& Parcours complet du logiciel = une

) . - ’ ' | : s 5 semaine de démonstrations a temps
' — T plein

418 abonnes
& Moyen efficace pour apprendre par

cma A aTe iNES A A ~ = ? L
ACCUEIL VIDEOS PLAYLISTS CHAINES A PROPOS 1 exemple montre

& Logiciel tres (trop) riche

Logiciel Prism 10 : présentation des nouveautés

Logiciel Prism 10, présentation des nouv..

Cette vidéo C es montre les nouveautés du logiciel
Prism 10. D'autres videos seront disponibles sur cette chaine.

m

P« 001/1940

/ \

& https://www.youtube.com/channel/ UCWM-KzONDGaoolwV8ypP{zQ _
prism




Forum d’utilisateurs

FORUM DU LOGICIEL PRISM

= Accés rapide a FAQ & pom

ﬁ Logiciel PRISM ¢« Index du forum

W otifications Cyril Cavadore =

Nous sommes le 16 nov. 2021, 02:50 Derniére wisite : 15 nov. 2021, 20:20

Marquer tous les forums comme lus

REGLES | COMMENT S'INSCRIRE SUJETS MESSAGES DERMIER MESSAGE

Re: Recherche programmeur pou...

Pour bien utiliser et &tre bien accepté sur le forum
Les régles de bonne conduite

6 Les régles d'utilisation

par Cyril Cavadore
03 avr. 2019, 02:55

POUR S'INSCRIRE
8 Pour s'inscrire sur le forum.
LES NEWS

Annonces mises a jour
Des news a propos du programme @ nouveautés, mises a jour, cormrection de bugs ...

MESSAGES

Pour étre valide sur le forum
par Administrateur
18 Juin 2009, 19:15

DERNIER MESSAGE

Sortie PRISM v11 version Fran...
par Cyril Cavadore
15 now. 2021, 15:00

Problémes et solutions sur les mises a jour
Ici vous pouvez décrire les problémes et solutions concernant les mises & jour,

& 14 600 messages, sur 2 700 sujets, 750 membres depuis 2009

Re: telechargement gaia ER3
par didier lapie
06 oct. 2021, 22:22




Les difféerentes Versions

& Version « Light » : tout ce qu’il faut pour réaliser des « belles images »
< Pilotage de 2 Cameras CCD/CMOS

¢ Pas de scripts, ni observations automatiques

& Version « Avancée » : acces a la totalité des fonctions du logiciel
¢ 8 cameras CCD/CMOS
¢ Fonction d’analyse avancées

¢ Observation automatiques

& Descriptif complet de la comparaison des fonctions « light / avancées » sur le site WEB

& Mise en vente de la V11 a partir du 25 Nov 2021
Bl 0
& Sur le site :q,,it.,r-'* , \

-.rr
‘:ﬁ"’ prism




(™
vy

Nouveau site W/

/\ Prism sl Ad‘mp. ® Mon compte  0,00€ &7

Un programme pour tout faire en Astronomie

L ] A
Prism V.11
Prism e5t un logiciel d'astronomie, de controle d@télescope, d'observatoire et de traitement et d'analyse des images. Il est un
logiciel tout en un, regroupant différentes fonctionnalités qui sont reparties entre plusieurs logiciels couteux.

. L]

Télécharger la version d'évaluation . Acheter Prism . : 4 k

Configuration minimum =

& Site plus moderne, obtention immédiate apres paiement des numéros de produits et des factures, compte

personnaliseé.




Evaluation Gratuite

& Pendant 60 J a partir de la date du premier lancement
& Aucune restrictions de fonctionnalites

® Possibilité de choisir la version a évaluer

Disponible en deux versions

La version Light permet de réaliser en toute facilité de « belles images »de AaZ La version avancée permet de réaliser tous les types d'images et d'études avec
du ciel avec votre équipement mobile. Le prétraitement y est inclus. votre installation ou observatoire. Elle propose un nombre de fonctions qui ne sont
proposées par aucun autre logiciel du marché. C'est la version compléte de PRISM

Télécharger la version d'évaluation

Voir la matrice de fonctions entre la version light et la version avancée




Quo1 de neuf surlavll?

& Gestion des clefs
¢ Plus dépendant de mises a jour du BIOS !

& Possibilité de connaitre son état, et de désinscrire une clef
d’un PC

¢ Environ 90 nouveautés recensées

¢ Les plus importantes seront montrées dans cette
présentation.

¢ Pas de changement important de I'interface (V9 - V10)

& Version 64 bit natif (sous Windows x64)

¢ Peut allouer 8000 GigaOctets de mémoire, comparé aux 3
Giga de la version 32 bits soit 2600 x plus.

& Le matériel est maintenant accessible : ASCOM EXE ou via
des drivers ASCOM DLL 64 bits

¢ Fonctionnellement la version 64 bits EST LA MEME que la
32 bits pour la version 11

':, Gestion des dlefs de PRISM

Retour dinformations

Type de version de PRISM : PRISM AVANCED version (v11)
NOM @ CYRIL CAVADORE
PRODUIT : ™=

Clefs attribuées : 1sur 3

Clefs n®1 attribuée le 04/10/2021

Désinscrire ce PC

Demander le status des defs

"Désincrire ce PC” provoque 'effacement de la def sur ce PC, et provoque la
récupération du jeton de la def. Ced est pratique pour transférer PRISM sur un
autre PC

PRISM doit pouvoir se connecter a INTERNET, veuillez prendre
les mesures nécéssaires pour ce faire.

. PRISM - Version Avancée| 32 bits 11.0.1.4

Fichier Edition Carte duciel Visualisation

OH Eﬁo va’A

;. QHY2020 (HDR MODE ) | 2048x2048 - Mol
Fichier Edition Cartedu ciel Visualisation

S




Quo1 de neuf surlavll?

¢ Version 64 bits de PRISM

¢ Camera et tous les périphériques télescopes sont accessibles (de la meme fagon que la version 32 bits).

QHY2020 [HDR MODE )

DEMARRER

Temps

e Bouclage

Bouclage infini

Exp.[sec) 1

Nbre de boucles 10 &5 Délaifs) 1 =

BrX: 1 & Bt 1 &+ L

Fichier Fenétrage Caméra Temp. CCl® ®

Nom aénérique: |mg- u

Index suivant: 1

| Périphénques Dbservatoire

B U Monture et Pointage
Focalisation n*1
Facalisation n"2
Roue & filtres n*1
Roue & filres n*2
Dome/ébris
GPS
Localisation Géographique
Station Météo
Maoniteur de Nuages
Rotateur/dérotatewr de Champ
Interrupteurs
Ports de sortie de foyers

Cameras ([CCD/CMOS)

Monture télescope

Type de Manture
® Manture télescope compatible ASCOM 40—

Monture avec codeurs/moteurs séparés
Monture X200 [et compatibles)

Aucune Monture
ASCOM
Chois le type de Monture

Télescope : ASCOM.Simulator. Telescope

Version ASCOM : 3 .. .escope : Simulator

Pointage Parking Guidage Pilotage Vitesses Divers Lo ® @
Capable de pointer le telescope : [ Oui
Capable de recalibrer le telescope : | Oui

Capable déplacer ke telescope de manigre asynchione I_E_ll._,ll_l
Capable déplacer le telescope en AZ en asynchrone iII

Capable de definir le coté de la monture allemande : [ Oui

Monture de type ALT-42

Capable de pointer le telescope en Azimutal ;

Capable de recalibrer le telescope en Azimutal ;

http: //ascom-standards org/

Wersion ASCOM : 3

" Controle du télescope L]

Raquette Pointage Sécuités Par @ @

Vitesses

4 ] max
< -
22 _

min
Vitesse utilisée | Medium
Stop sidéral (telescope & l'anét]

Vitesses
Alpha = 0"/sec (0.0x)
Delta =0 "/sec

Inverser effet des boutons Alpha 4

Inverser effet des boutons Delta v

¢ Focuser, roue a filtres, dome abri, .... Et toutes les fonctions associées.

prism




Choix de la caméra CCD QHYcamera Camera -> -0.4°C [29.. X

D Caméras FLI [ProLine/MicroLine/Hyperion) STt
D Camera APOGEE ALTA (USB/Ethemet) DEMARRER
[ Pilcte Universel SBIG (Tout modéles)
] Caméra ATIK ou ARTEMIS tout modéles Temps
[] Caméras QS [Tout modéles)

Quo1 de neuf surlavll?

Configuration du télescope et de ses périphériques

- @ Pérphériques Observatoire Caméras Caméras supplémertaires
=l « Monture et Pointage

v Modele de Pointage Caméra n'd. modéle -

Caméra ASCOM (Starway.Orion StarShoot.PL1-M.QHY) Exp.[sec] [1 Bouclage [

&Y Limites de Paintage
X byes Alpha/Delta guidage fir

X Focalisation n*1
X Focalisation n°2
X Roue & filties n™1
X Roue 4 filtes n*2
X Dome/Abris
X GPS
6 Localisation Géographique
X Station Météo
X Moniteur de Nuages
X Rotateur/dérctateur de Champ
X Interupteurs
X Ports de sortie de fopers

'G ] Cameras [CCD/CMOS)

Configurer
Personnalisation nom caméra |Camera 4

Caméra n'5, modéle :
Caméras QHY-CCD [mode image par image)

Configurer
Personnalisation nom caméra |Camera 5

Caméra n'6, modéle :
Caméras Starlight-Xpress (Modéles USB)

Configurer

Personnalisation nom caméra | Camera 6

Caméra n7. modéle :
Caméras Moravian CCD

D Caméras A51-2W0 [mode image par image]

] Caméras Moravian CCD

[] PN CANON EDS [Aprés 40D]

D Caméras Starlight-¥press [Modéles USE)

] caméras Meade DS Il

D Caméras Imaging Source [DFK/DMEK) mode non vidéo
D Caméras Alliance Yision technology

D Caméra Chungara [Tout modéles)

D "Plug-in'' Camera CCD [Libraiie DLL extems]

[:l Caméra de simulation (T ests sans caméra physique)
Caméras QHY-CCD (mode image par image)

Caonfiguration

Bouclage infini D

Nbre de boucles[10 = | Délaifs) [1 =
Birx: |1 3| Binv: 1 3| [ Ler

Exp Longue Exp. courte Sequence

Camera 5

Fichier Fenétrage Caméra Temp. CCI

Nom générique: |Img-

Index suivant: |1 *| RepNut Di

D Sauvegarde Automatique

Utiliser le port intégré de mouvements fins de quidage

Configurer [si celui-ci est présent] o] Mirimiser

Personnalisation nom caméra |Camera 7 Allocation bande passante USE (%) 50 &

Caméra n"8, modéle :
Caméra ASCOM (Starway,Onion StarShoot, PL1-M_ QHY)

Configurer
Annuler Mode de lecture | HDR MODE

Personnalisation nom caméra | Camera 8

Chioix de caméras digponibles
@ QHY2020-8b5d4034a93416c5d91

Yersion librairie; 20.6.26.0 [23/6/2020/]

Cameras QHY mode natif 4 \

8 cameras simultanées possibles

ALCOR
SYSAI NI Revendeur cameras QHY

prism




Quo1 de neuf surlavll?

¢ Cameras couleurs (avec matrices de Bayer intégrée) : Débayerisation au vol

& Les images sont néanmoins sauvées en mode RAW pour le prétraitement
& Ex: ASI 533MC camera couleur native

‘:)ZWO ASIS33MC Pro | 3008x3008 - Couleur - Réels(32bits) [Zoom = 1/3]

Apres (V11)

Bin:1x1

23.5°C

MX=1MY=1

Filt.=?

Foc=4825.0 mm sca=0.16 "/pixel

RA=77

ZWO ASI5S33MC Pro -
ZW0 ASISIIMC Pro

DEMARRER
Temps:

Exp.(sec]) |0.01

Mbre de boucles|10 =

B [1 3| Biv: [1 3| [ Ler

Exp Longue Exp. courte Sequence

Caméra Temp. CCD Oplions Guidage

horizontal)
axe Y [vertical)
Quart de tour image
Grille sur limage

O
O
O

Eteindre le moniteur pd la pose

| Minimiser

Configuration Générale X

Internet / E-mail
Serveur de commandes L ts Caleuls
Affichage image Joumnauz / Debug Astrometry NET / ANSYR
Images UPEG/TIFF) Telescope Interface  Scripts  Acquisition camera CCD

Infos sur le web Menus Pré-traitements

Chemin de basedec e
U sers\cavadore\D ocuments\Prismb Changer...

Type de séparateur du ré it D - signe moins ,‘ underscore

Montrer des information & la connexion de la caméra
b i format
= 0N au
format réel (4 octets par pixels]
[ Ne pas demander de confimation sur les boucles et la sauvegarde
Type de giille

O Curseur horizontal/vertical
O Etaile polaire

e général (acq_masq msqtxt] dans documents



Quoi1 de neuf surla vll?

& Mise en station de King généralisé, basée sur ’astrométrie généralisée

¢ Rendre la mise en station au pole encore plus rapide et preécise.
¢ Deux images espacées de qq minutes

¢ Orientation et miroirs quelconques des images

King Generalisé

Type dastrométrie Option Astrometrie Classique
O Astrometry. Net (Connexion internet requise)
O Astrometrie ANSVR (Instaliation locale)

Degré de polynome de passage |2 =]
O Astrometrie All-Sky (Algo Interne PRISM)

Catalogue étoiles |GSC_ACT
(®) {Astrométrie Classique (nécessite coordonnées imaae assez bonnes):

Utiliser les coordonnées de l'entéte image
D Selectionner que des images issues d'une camera CCD
D Synchroniser la monture sur la premiere mesure

Attention : désactivez les vitesses du modéles de pointage
et éviter d'avoir le pole céleste dans I'image !

Ajouter mesure Remise a zéro...

Etat : Mesure OK, la monture peut &tre deplacée....
CIEL

Premiere mesure our Heure premiere mesure

00:42:14
Ecart de temps / premiere mesure 10m46s

Temps / mesure précédente
Distance ALPHA 8.6 arcSec -6.9 pix.

7.0 pix.
Distance DELTA 1.4 arcSec

-1.1 pix.
MONTURE
Décalage monture axe X image -27.5 pix.
Décalage monture axe Y image
Angle de la direction

-145.2 pix.
259 ©

Erreur totale 3.1 arcmin

Fiabilité de mesure Mesure Fiable




uoi de neuf surla vll?
& Astrométrie sur tout le ciel (plate solve) ANSVR intégré a PRISM

& Trouver la position du télescope dans tout le ciel a 'aide d’'une image

¢ Installation locale sur disque dur du moteur astrometry.Net

¢ Plus rapide que Astrometry.Net, pas de transfert des images, ni de « bouchons » d’attente, sans internet
o Enlocal 60 Go de fichiers | A\

O Sortie NGC7013-1 | 855x731 - Monochrome - Réels(32bits) [Zoom = 1]

Process ID 31252
Parameétres Astmmetrym Reading input file 1 of 1: "/cygdrive/c/Users/cavadore/Documents/Prism/Astrometry.Ansrv/NGCT7013-1.fits™. .
L Computing image percentiles...
E,".t:actlng sSources. ..
L . Downsampling by 2..
Binning & effectuer sur lmage a analyser |1 s ! simplexy: found 513 sources.
. Solving. ..

- - 9 - Reading file "/cygdrive/c/Users/cavadore/Documents/Prism/Astrometry.Ansrv/NGCT701l3-1.axy™...
Activer une limitation de recherche en dega dune distance Only searching for solutions within 5 degrees of RA,Dec (315.88,25.9)

Rayon de recherche max (%) |5.0 . % F Field 1 did not solve .

we . index index-4207-03.fits, field objects 1-10).
Coordonnées approximatives - ' “[|Field 1 did not solve

x f = index index-420&-03.fits, field objects 1-10).

Alpha = |21 |h |46 |m|03.001 |s . . - Field 1 did net solve
index index-4205-03.fits, field objects 1-10)
Delta= |49 [® |15 |" |55.006 |" N . log-odds ratio 115. (1.139€5e+50), 12 match, 0 conflict, 23 distractors, 24 index.
RA,Dec = (315.8984,29.851),

Paramétres

Hit/miss: ++ H+—+ + + + (best)

Utiliser la taille pixel (arcsec/pixel) 3 2 Field 1: solved with index index-4204-12.fits.
o A Field 1 solved: writing to file /cygdrive/c/Users/cavadore/Documents/Prism/Astrometry.Ansrv/NGCT7013-1.solved t©
Min 10.2 Max 0.5 . B . 4 £ - Field: /cygdrive/c/Users/cavadore/Documents/Prism/Astrometry.Ansrv/NGC701l3-1.£fits
Field : {RA,Dec) = (315.9, .89) deg.
. Field r (RA H:M:S, Dec D:M:S5) = (21:03:32_20€¢, +25:53:28.079).
Activer une limitation de temps de recherche 2R g Field : .043€ x 10.2%€5 arcminutes

Temps maximum (sec) |60 . P Succés de la recherche, temps passé : 10.0 seconde(s)
J Angle de rotation : 1.3 ° Echelle = 0.845 arcsec/pixel
Executer sur une sous image centrée 1024x 1024 pixel 2 . A Distance : 25.5 arcSec
(plus rapide a réaliser MAIS pas d'astrometrie globale sur E] .

tous les pixels de I'maqe)

0 Vioulez vous recalibrer la position du télescope sur 21h03m32s et +29°53'28" 7, Distance : 25.9 arcSec

¢ Implémenté dans I’observation Automatique




Quo1 de neuf surlavll?

¢ QGestion de ’horizon du site d’observation

s Editeus dhorizon : profil général de PRISH

@ Profil d’horizon « complexe »

& zones interdites de pointage

& @Géré dans le pointage manuel

¢ Editeur de profil d’horizon & Géré dans I'observation automatique

¢ Manuel et a la souris & Géré par une fonction script , \

¢ Récupération de coordonnées du télescope
prism




Quo1 de neuf surlavll?

% Liste d’objets connus / remarquables

;, Liste d'objets/champs [OBIL]

Fichier Effacer Tri Cacher
Objet Nom. alt. Arcmin Magn. Type ALPHA 2000 DELTA 2000 Observ
—mm +22700'52.10"" WI‘EM
Barnard 33 -0 Nébuleuse 05h40m58.990s +02°27'25.90"" Sh 55min Non
Ngc 1566 8.5 2 Amas Globulaire 04h20m00.4208 +54°56'1€.10""' 5h 55min Non
Ngc 13&5 11.2 2 Amas Globulaire 03h33m36.370s8 +3€°08'25.40"" Sh 55min Hon
Ngc 2903 11.5 ? Amas Globulaire 09h32ml10.110s +21°30'03.00'' 5h 55min Non
Ngc 28 .0 2 Nébuleuse 00h52m5%.350s +56°37"18.80"" Sh 55min Non
Caldwell 103 NGC2070 . E Gal. Barrée 05h38m42.360s +69°06°03.20"' 5h 55min Non
Caldwell 101 NGCE€744 €.0 2 Galaxie 19h09m46.1008 +6€3°51'27.10"" Sh S55min Non
Caldwell NGC3372 . 2 Gal. Barrée 10h45m08.530s8 +59°52'00.20"' 5h 55min Non
Caldwell €7 NGCl0S97 9.0 : Galaxie 02h46ml9.050s +30°1€"29.60"" Sh 55min Non
Caldwell NeC253 . 2 Gal. Spirale 00h47m33.1208 +25°17'17.60'' 3h 35min Non
Caldwell NGCT293 0 2 Neb Planétaire 22h25m38.5708 +20°50'14.40"" lh Omin Non
Caldwell NGC2237 . 2 Gal. Barrée 06h31m55.5603 +04"56'34.60"' 5h 55min Non
Caldwell NGCe992 60.0 2 SuperNova Rm. 20h56ém19.0708 +31°44'33.90"' 10min Non
Messier 31 . ? Gal. Spirale 00h42md4.350s +41"16°08.60"" 4h 45min Non
Messier 32 8.0 2 Gal. Elliptique 00h42m41.830s +40°51"55.00"" 4h 45min Non
Messier 33 . 2 Gal. Spirale 01h33m50.8%08 +30°39'3€.80"' 4h 45min Non
Caldwell 30 NGC7331 0 2 Galaxie 22h37m04.0108 +34°24'55.90"" 2h S5min Non
Caldwell 23 NGC891 . 2 Galaxie 02h22m33.410s +42"20'56.90"' 5h 55min Non
Caldwell 22 NGC7662 2.2 2 Neb Planétaire 23h25m53.900s +42°32°05 ' 3h 35min Non
Caldwell 20 NGC7000 . 2 Gal. Barree 20h59m17.140s +43°31'43.60'' 1lh 19min Non
Caldwell 19 ICS514¢ 2.0 2 Gal. Barrée 21h53m28.760s +47°16'00.90"" 2h 39%min Non
Caldwell 15 NGCE826 . 2 Neb Planétaire 19h44m48.110s +50°31'30.10"' 1h Omin Non

Messisr 47 A% N Nakaitl amas NSh3Sml& 4fNa +N5°23722 ANTY Sh SSmim Wean

Enlever Monter Editer Descendre Ajouter Carte sur Pointer




Quoi de neuf surla vll?

& Prétraitement et regroupement des images en fonction du nom du filtre

¢ L’information est dans I’entéte de 1’image, n'utilise PAS les noms de fichiers

{5 NGC7013_Bleu-1.cpa

&S NGC7013_Bleu-2.cpa

{5 NGC7013_Bleu-3.cpa

& NGC7013_Bleu-4.cpa

&S NGC7013_Bleu-5.cpa

{5 NGC7013_Bleu-b.cpa

& NGC7013_Rouge-1.cpa
{5 NGC7013_Rouge-2.cpa
{5 NGC7013_Rouge-3.cpa
{5 NGC7013_Rouge-4.cpa
{5 NGC7013_Rouge-5.cpa
& NGC7013_Sans Filtre-1.cpa
{5 NGC7013_Sans Filtre-2.cpa
& NGC7013_Sans Filtre-3.cpa
&S NGC7013_Sans Filtre-4.cpa
{5 NGC7013_Sans Filtre-5.cpa
& NGC7013_Sans Filtre-6.cpa
{5 NGC7013_Sans Filtre-7.cpa
{5 NGC7013_Sans Filtre-8.cpa
&S NGC7013_Sans Filtre-9.cpa

1:; NGC7013_Sans Filtre-10.cpa

Informations sur l'image

Geéngral Prise de vue  Positions et Lisu  Hi

Télescope
Telescope : |T500 FD3

Focale [mm) : 1495
Diaméetre (mm] : {500 F/D=3.0
Filtre
Longewr dionde centrale [nm): |0
Bande passante [nm): |0

Filtres |Rouge

Made TDI

[ Mode TDI activé

Tps de lecture d'une ligne [s): |0
Cumul dimages

Mombre dimages cumulés 0

Gain/offset Caméra CCD/CMOS
Gain 0 DOffset

Les flats maitres doivent avoir aussi I’information du nom du filtre dans leur

entéte.

Prétraitement automatique

Fichiers Image de calibration Cosmetique  Images couls

Chemin des images de calibration [Qffset,noir, fat] :
C:AOBS_marshraw'\Master_images',

Image d'offset ou Bias

Image maitre d'offset : Pas d'opération

Image du MNoir

Irmage maitre de Noir - Pas d'opération

O ptimization du nol

Iphirmsation manuelle

Forcer le coefficient de nair A
Image de Flat ou PLU

Imaage maitre de flat election auto. fichiers

OBSERVATIONS * Images_pretr_color_laurent__pour_prism >\Base 7

”~

Name )

& FlatB.cpa

& FlatL.cpa

& FlatR.cpa

& FlatV.cpa

& Noirm22d600s.cpa

& Offsetm22d.cpa

| | STL11000M Nouveau CCD.cos

Utiiser les flats qui corespondent aux infos du filtre [entéte image];

Possibilite de le faire pour tous les autres filtres en méme temps.

Date modified

2011 23:23

2011 23:29

— —_ [ I S T L R W |

25/12/2011 09:31

-\

prism




Quoi de neuf surla vl1?

¢ Catalogue GAIA EDR3 (Marc Serrau)

¢ Compilation/réduction du catalogue GAIA EDR3 : GRAPPA
¢ Téléchargeable sur le site de PRISM

Catalogue étoiles

& But : effectuer une astrometrie et des mesures d’astromeétrie avec
une précision RMS de 1/20 a 1/50 de seconde d’arc.

¢ Etoiles de référence jusqu’a magnitude 21

Calcul des polynomes de passage...

Nombre d'étoiles 75
Degré max. du polyndme 10
.
L ] . ; Degré du polynome de passage |4 =
z s A - Catalogue de référence [Mag lim, 2
- Résidu en Alpha (arcsec) 0.062 GAIA_DRZ/EF3 Catdog
&z e I
. Résidu en Delta [arcsec) 0.062 T
. . R ésidu totaux (arceec) 0.087
- . 1 Focale du télescope [recalculée) 5234 3
. L] Angle de rotation N/S 0.2°

Distance 0.6 arcSec

Re-initialiser la liste des étoiles Redefinit les niveau de messages

. ées a chague calcul
: N Nurn X Bsidus [) ©

B 4103 00000
21 2651 0.0000
3 30 ) 0.0001
53 5671 & 0.0001
14 17.7 4 0.0001
15 3301 83 0.0002
51 405.8 30. 0.0004

Réglage de la reconnaissance auto

Image orientée Nord/Sud

M & W Pk =

=~

LA LLLLL




Quo1 de neuf surlavll?

¢ Gestion d’un chercheur électronique : camera + obj 100 mm
& Calage précis de la position du télescope dans le ciel

& Astrométrie automatique

() ZWO ASTI78MM | 2080x3096 - Monochrome - Réels(32bits) [Zoom = 1.

1:] Recentrage chercheur electronigue

ASI-ZWO (mode image par image) -> ZWO ASI178MM)
Temps de pose 5 ‘ sec, binning 1x1
Distance de tolérance de pointage 1EI Arcsec .
Si décoché, tente le pixel de référence défini par

Forcer la reference étant sur le pixel central D [utiisateur, autre que le pixel central

Lancer

Distance de la cible est 2.6 arcMin

|Mirir vertical : Oui

Image OK, résolution astrométrique en cours...

Résolution astrométrique terminée

Gére les effets de la monture Allemande, pas de pixel central considéré

RéEférence Pixel : X= 1021 Y= 1525

Crientation de monture ; Ouest du pied

Crientation de monture pour la référence : Ouest du pied

Miroirs géré par le retournement de monture, pas de changement de coordonnées

L'astrométrie ne se fera PAS sur le pixel central, mais sur cette coordonnée : X=1021Y=1525

Distance de la cible est 2.6 arcMin

Synchronise |a position monture sur ALPHA=09h55m52s DELTA=+69%43'30", et se déplace sur ALPHA=
09h55m59s DELTA=+69°40'53"

Déplacement du télescope. ..

Déplacement télescope terming, OK

Télescope déplaceé OK.

EESSESEEERESESEEEE Terminé SANS erreurs : Distance de I3 dble est 2.6 archin =#sssssssssmressss

Binilx1 121°C  MX=1MY=1 Filt=

0K décalage effectué!




Quo1 de neuf surlavll?

@ Visualisation : gestion du Gamma sans altération des données pixel

Seuil Haut |6919
Seuil Bas |3181

Gamma (0.45)

GAMMA = 1 - GAMMA - 0.45 | , \

03m 00s Bin:1x1 -16.1°C MX=0MY=0 Filt.=Ha

03m 00s Bin:1x1 -16.1°C MX=0MY=0 Filt.=Ha

prism




Quo1 de neuf surlavll?

& Requeétes possibles sur le site Simbad sur la recherche des objets : retourne des coordonnées
¢ Importation dans la carte du ciel de catalogues issues CDS-Vizier (21400 catalogues)

Recherche

Options de la carte du ciel X C Lien entete (DS

Ciel profond Systéme solaire / cométes Astéroides
DOption de tri Lieu et date Etoiles CCD/Telescope

. - = Affichage général Satellites Affichage Listes
Nom de l'objet |[ERE(ET Mo — S e chanp e

Réglages des couleurs et des magritudes imites pour les listes i
Right ascension (FKS, Equinox=12000.0) at Epoch=12000, proper| Type : Chaine [ ] Activé [1on disponible
Magnitude Magnitude

C - Objet non observé  Objet ohservé  minimum  maximum _DEJ2000 ("d:m:s?) Dedination (FKS, Equinox=12000.0) at Epoch=12000, proper moti| Type : Chaine D Activé
[] Mot entier Informations COS (WEB) i . _
Liste 1: | claqua M cRed ] 20 WDS WDS name (based on 12000 position) [ucd=meta.id;meta.main] | Type : Chaine [] Activé

Cherche[ dans Ia base Elmbad Liste 2: D clqua . clRed i} 20 Disc Discoverer Code (1 to 4 letters) and Number (5) [ucd=meta.id] Type : Chaine |:| Activé
Liste 3 O cloque . cRed 0 50 Comp 'Components when more than 2 (1) [ucd=meta.code.multip] Type : Chaine D Activé

Gestionnaire de champs d'information

Liste 4 B clbaus . JRed 0 Obs1 (yr) ? Date of first satisfactory observation [NULL integer written as ar| Type : Entier D Activé

Liste5: | claqua B cRed 20

NGC 4565 _— LINER_type ACtIVe Galaxy Nucleus Lok B = pal(deqg) 2 Position Angle at date Obs1 (2) [NULL integer written as an emp| Type : Entier ] Activé

Oth b t 0 chaua pa2 (deg) ? Position Angle at date Obs2 (2) [NULL integer written as an emp| Type : Entier D Activé
r : Y (28154 A Y P
er objec types ' I:%EHEIEE)@G? ]\)AU 15ApI5,ADBS, ... ), AGN ([VV20@0c], [VV20 Uste 7: [ ciAque M cRed 2 sepl (arcsec) ? Separation at date Obs1 [ucd=pos.angDistance;src. orbital] Type : Réel D Activé
L "

Liste 8 1A, clRed 20 - " . Ré e
ICRS coord. (Ep:jngG) - 12 36 20.804 +25 59 14.61 (In‘Fl‘ar‘ed) [ ] C 200647 . [ claqua . sep2 (arcsec) ? Separation at date Obs 12 [ucd=pos.angDistance;src. orbital] Type : Réel DACU\E
FK4 coord (E,',G' —B1950 96]*1950) “12 33 52.846 +26 15 44.95 [ ] Liste 9 [ cléqua B cRed 20 mag1 (mag) 2 Magnitude of First Component [ucd=phot.mag;em.opt] Type :Réel  [] Activé
’ ’ mag2 (mag) ? Magnitude of Second Component [ucd=phot.mag;em.opt] Type : Réel
Gal coord. (ep=J2000) . 238.760132 +86.437880 [ ] Liste CDS Viier
Radial velocity {( Redshlf't JI.' cz " / v Charger une table ASCII provenant d'une sortie du CDS

D 1999PASP..111..438F dble-tat tet Notes
MOI-DhC’lOg ical tyDE: Sab C 2@815Ap1S..217...27A Catalogues CDS Vizier [20600 catalogues| n_RAJ2000
Angular size (@rcmin): 13.80 2.19 135 (Opt) D 2003A%A...412... Utiise un fichier “asoii text/plain" table d'cbiets

Fluxes (10) :

Basic data:

Obs2 (yr) 7 Date of last satisfactory observation [NULL integer written as ar| Type : Enter [ ] Activé

DM

13.61 [~] D 2010ARA...518A..10V
12.43 [~] D 2010ARA...518A..10V
7.161 [0.916] C 2006A7....131.11635
6.314 [0.817] C 2006AJ....131.11635
6.060 [0.917] C 2006A7....131.11635
(AB) 13.938 [@.006] C 2009AplS..182..
(AB) 13.900 [@.002] C 2009Ap]S..182..
(AB) 12.550 [@.002] C 2009AplS..182..
(AB) 11.737 [@.002] C 2009Ap]S..182..
(AB) 11.200 [@.002] C 2009Ap]S..182..

Mok S Mo S X I W o< @

C
C
C
C

Affichage dans la carte du ciel -




Quoi de neuf surla vll?

& Vitesse différentielles (Lune, Planetes, réfraction, modele de pointage) sur les montures compatibles
ASCOM

& Vitesses prédéfinies gérées par ASCOM
& Vitesses variables gérées par PRISM
& NB : Les corrections de PEC doivent étre réalisées par le driver ASCOM seul

Controle du télescope

Controle du télescope P Vitesses spéciales Vit : prédefinie
Vitesses prédefinies

(®) Lunaie
O Solare
O King

=clement par




Quoi de neuf surla vl1 ? — Observations automatiques

¢ Mode de simulation de I’observation automatique

& Gestion des objets mobiles (Aster / Cometes)

¢ « Plate solve » par astrometry.Net ou ANSVR

P —

(Tat oObsAuTO,/
Soleil

[JiActiver la simulation pour le SOLEIL

Hauteur (%) |-5.0

Astrometrie

I:l Forcer le succés de astrometrie

Meétéo
l:l Activer la simulation pour les
conditions d'observation

) Observations automatiques

¢ Gestion d’onduleur
& Gestion du profil de I’horizon

& Et d’autres choses...

— X

Cibles ou objets  Focalisation Coupole/ébri  Acquisiion Telescope  Astiométrie  Acq. des flats  Début des observations  Fin des observations Gest Enmewr  Exe

Paintages
Ne pas pointer en dessous de |30 5| degrés de hauteuwr

se combine avec un profil dhorizon : QU

[ Limiter sur les angles horaires de travail suivants :
Anale horaire min (Est) |12 | et max (Ouest] |0 heures
Eviter la proximité de la Lune
Distance minimum |20 | dearés

O Réaliser un recadrage astrométrique aprés pointage sur un nouveau

champ
Astromeétrie
(®) Astrométrie classique seulement
O Astrométrie classique, puis Astrométrie ANSVR si échec
o Agtrométrie classique, puis Astrométie NET si échec
D Eg’allser un recadrage astrométrique toute
30| minutes
D Executer une attente de recupérations des jeus
5 secondes
D Effectuer un dither (effectué OUE i aucun guidage est actif)
10 | aicsecondes (aléatoire Alpha/Delta)

H Sauver Config

’ ,P Charger Config

Général
Stopper le suivi sidéral sile telescope est en attente pour le prochain objet

Monture Allemande (ignoré <i le retoumement n'est pas géré)
Tube étant & Duest du pied, visant TEst du ciel

Pas d'acquisition au dela de |1 % | minutes apiés le Méridien

Tube étant & IEst du pied, visant I'Duest du ciel (la monture doit retourner obligatoirement ici)

-

Lieu d'attente aprés le méridien |2 = | minutes aprés le Méridien

Retournement de manture allemande
Lors d'un retournement de monture, il peut y a voir une perte du champ.

D Effectuer une recherche de champ aprés retoumnement de monture
Surun rayon de |1 dearés

D Refaire |a focalisation aprés le retournement de la monture

D Synchroniser Miroitx et Miroiry’ avec retournement

[ Toumer le rotateur de champ de 180° (pour utiliser la méme étoile quide par ex)

D Effectuer un pointage de sécuiité aprés dépark et avant park

*a
2 )

¢ 2 Memoriser Params
N




Quo1 de neuf surlavll?

¢ Addition couleur d’'images basé sur le mouvement (cometes et astéroides)
¢ En entrée des images d’'une comete avec une camera couleur

¢ But : additionner les images automatiquement en se calant sur les mouvements de la comete

& Ame¢éliorations dans la construction du modele de pointage et affichage des résultats
¢ Modele de pointage pour montures ALTAZ

& Catalogue GAIA (précision accrue)

¢ Optimisation de certains traitements lents sur les N cceurs d’un processeur

¢ Gestion d’un systéme de sortie multiples de foyers (Optec Perseus)

& Ameélioration du tri et de ’affichage des satellites

-\

prism

Etc etc .. et bien plus de choses a découvrir ....




Des résultats avec PRISM

¢ Janus NORD 500 mm F3 dans le sud de la France (Laurent Bernasconi / Michel Meunier)

fﬁ @ 4 " ¢ Images exceptionnelles
ff oTia, R T ¢ Pas de surveillance du systeme

¢ 100 % automatique

|

| & T500 F3.3 monture a Fourche
¢ En remote depuis 2006
¢ + de 20 ans d’usage de PRISM




Des résultats avec PRISM

@ Janus SUD 500 mm F3.5 Au Chili (Hacienda des Etoiles - Laurent Bernasconi / Michel Meunier)

® Acquisitions avec observations automatiques (les utilisateurs « dorment » )
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SRR SRS e — — Exposé salle 4 ce samedi a 11h




Des résultats avec PRISM : SpaceObs / A.Maury & G. Attard

¢ Deux cometes découvertes, et 54 géocroiseurs = e “

& Utilisé pour les acquisition des champs via les scripts de
PRISM, programme M.A.P

% Utilisé pour la confirmation des objets (T400 mm + NOVA
120)

& http://www.spaceobs.com/fr/Blog-de-Alain-
Maury/Recherche/Decouvertes-de-MAP e S




ATAacAMA PHOTOORAPHIC UBSERVATORY

-

’ . e ® Thierry Demange, Richard Galli et Thomas Petit
g o o : .‘t ¢ & http://www.atacama-photographic-observatory.com/
- B el Y &y @& .' b
> Y & Setup en remote au Chili chez Space Obs
¢ R i & . ® Depuis 7 ans
> - ¢ Lunette TOA 150 + monture Anglaise
. 1
. é & Logiciel de pilotage et de prétraitement : PRISM
e ® | ' k} &
N

b _ e Des résultats avec PRISM




2SPOI-'U"'I|"~M_ #SPOT Southern Spectroscopic Project Observatory
S22 Team

¢ Observation a distance sans utilisateur qui surveille

¢ But : faire des spectres,

¢ utilise les scripts de PRISM pour I’acquisition et le pilotage

¢ https://2spot.org/FR/

1.500+0

1.00040

Logiciel de pilotage : PRISM 1




Stages et formation PRISM

® La pandémie a annulé toutes les formations prévues

® Reprise en 2022 a I’OBS BP en utilisant votre compte
de formation professionnel personnel

& Les dates seront annoncées en debut d’année

® Stand OBS BP au RCE (Marc Bretton)

. E g% W BN &
TR e M & wwwobsbpcom
. ; e A %%ERVATDIRE
a : DES BARONNIES PROVENCALES

W\ _- _—




L’avenir de PRISM

L’avenir proche

® Abandon de la version 32 bits (98% des PCs sous un OS 64 bits)

& Astrométrie sur des images avec de « grosses » étoiles (FWHM > 9 pixels)
¢ Interface ASCOM Icovertelescope
®

Meilleure interactivé avec « certains logiciels sur le web » / listes d’objets

L’avenir plus lointain (vi2?)
¢ Carte du ciel en mode « vidéo » a la Stellarium

@ Des scripts en Python

Le quotidien

¢ Maintenance du logiciel
¢ Nouveau matériel (Caméra, etc ...)

& Correction des « bugs » et mises a jours continues , \

& Ecouter les besoins des utilisateurs sur le Forum / Discussion / Rencontres / Stages

prism




Merci de votre attention !

Des questions ?

Lien de téléchargement version 11 d’évaluation

https://www.prism-astro.com/fr/MAJ/V11/setup_prism.exe

-\

prism




